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4. Ulmer Roboter-Tag — Anmeldung Mit dem Zug  Ulm Hbf Bus Linie 7 Richtung Kili- Ort der Hochschule UIm Hochschule Ulm
niken Michelsberg / Endhaltestelle Veranstaltung PrittwitzstraRe 10 University of
[] Ich werde teilnehmen und werde begleitet von Friedhof / Prittwitzstralse bergab 89075 Ulm &(r Applied Sciences
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Reif fiir den Aufschwung Hochschule Ulm 10.03.2011 - Uberblick Hochschule Ulm 10.03.2011 - Teil A = Hochschule Ulm 10.03.2011 - Teil B
o
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Steigende Nachfrage nach effizienten umweltfreund- 09:30 Empfang und BegriiRung ZAFH Servicerobotik $ Industrierobotik

lichen Prozessen und Produkten sowie ein wachsen- Raum: Grof3er Physik-Horsaal g Raum: Aula

der Verbrauchermarkt befligeln den aktuellen 10:00 Neue Roboterapplikationen in Industrie-,

Aufschwung in der Robotik und Automatisierung. Medizin- und Pharmabereich 13:15  Vorstellung ZAFH Phase Il (2011-2012) 13:15 Intelligente Roboter

Wolfram Zielke, Mitsubishi Electric Europe Prof. Dr. Christian Schlegel, Hochschule UIm Prof. P. Konold, Hochschule Ulm;
Mit einer Auswahl interessanter Dr. R. Schreier, Fa. Stdubli
Prof. Dr. Manfred Wehrheim ~ VOrtrdge aus Forschung, Entwick- 10:30 Bionische Robotik: Innovation fir Kurzvortrage & Poster Session
Hochschule Um  lung und Industrie bietet lhnen Automatisierung und Servicerobotik 13:45  Virtualisierung in der Automatisierungs-
der 4. Ulmer Robotertag eine Dr. Peter Post, Leiter Forschung, Teilprojekte: technik am Beispiel von Lichtbogen-
Gelegenheit, sich fiir den Auf- Festo AG & Co. KG, Esslingen Modellgetriebene Softwareentwicklung fir schweissapplikationen
schwung in Deutschland zu star- die Servicerobotik Volker Miegel, ABB Automation
ken. Darlber hinaus informieren 11:00 Kaffeepause Prof. Dr. Christian Schlegel, Hochschule Ulm
Sie Firmenprasentationen im 14:15 Kapselendoskopie zur Darmkrebsvorsorge
Foyer der Hochschule Ulm tber 11:30 Anforderungen der Maschinenrichtlinie Alltagstaugliche Lokalisierung und Kartierung mit Robotereinsatz
aktuelle Neuigkeiten rund um die beim Einsatz von Robotertechnik Prof. Dr. Christian Schlegel, Hochschule Ulm Dr. Sebastian Schostek, novineon
Automatisierungstechnik. Werner Leistner, Dekra Stuttgart
L]

Einladung Programm
Diskutieren Sie auch 2011 wieder 12:00 Mittagspause
mit Experten Uber neue Ideen im
Umfeld der Robotik. Alternative 13:15  Parallelsitzungen Lernfahige intelligente Steuerungen
Greifertechnik, neue Robotikan- Teil A: ZAFH Servicerobotik Prof. Dr. Wolfgang Ertel, Hochschule RV-Weingarten
wendungen aus Industrie-, Medi- Teil B: Industrierobotik
zin- und Pharmabereich, virtuelle Verifikation von Sicherheitseigenschaften
Applikationen und vieles mehr 14:45 Kaffeepause Prof. Dr. Holger Voos, Hochschule RV-Weingarten

! werden vorgestellt.

Wolfram Zielke 15:00 Lab Tours der Hochschule Ulm Informationsoptimierte adaptive
Mitsubishi Electric Europe ~ Der Ulmer Robotertag ist eine Objekterkennung

ideale Plattform und ein Netzwerk, 16:30 Ende der Veranstaltung Prof. Dr. Bernhard Wirnitzer, Hochschule Mannheim
um kompetente Ansprechpartner

aus Wissenschaft und Industrie zu finden — ein idea- Adaptive Realzeitbildverarbeitung

les Forum flr den Wissens- und Technologietransfer Prof. Dr. Thomas Ihme, Hochschule Mannheim

zwischen Theorie und Praxis. Die Hochschule Ulm,
Mitsubishi Electric Europe und das ZAFH Service-
robotik laden Sie herzlich zum 4. Ulmer Robotertag
ein. Wir freuen uns auf lhr Kommen!
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